Unidad 3: Método de la Transformada de Laplace

Tema 3.1: Definicion de la Transformada de Laplace
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TABLA DE TRANSFORMADAS DE LAPLACE
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Ejemplos de Calculo de Transformadas de Laplace
a partir de la definicion:

Calculo de la Transformada de la funcion f(t) =t"
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Calculo de la Transformada de la funcion exponencial f (t) =e
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Calculo de la Transformada de la funcién coseno f (Z ) =COS(bI)
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Para la proxima clase estudiar las secciones:

Zill/Cullen - 256
Zill/Cullen - 262

Tarea para entregar la proxima clase:

Zill/Wright - 197 Definicién de Transformada de Laplace
Zill/Wright - 202 Transformadas Inversas

Tarea No. 12 : Definicién de la Transformada de Laplace

MA1035 : MODELACION DE SISTEMAS DINAMICOS

Tarea No. 12 : Definicion de la Transformada de Laplace

Laplace de las siguientes funciones:

A partir de la definicion: L{f (¢)}= Jm f(t)e™'dt = F(s), calcule la Transformada de
0

Problemas:
P1. f(t)— t, 0<r<l
' 1, 1<r<o P4: f(t)=4t-10
1-1, 0<r<l1 : =1+e"
. f(t):{ P5: f(t)=1+e
0, 1<t<o P6:  f(t)=senh(kt)
P3: f(t)=e"sent
Respuestas:
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R2: ———+—e” ’ ks
s s s .
R6: — e
R3: ! t T
C st 42542 ‘e

use senh(kt)= € ¢




