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Unidad 3: Método de la Transformada de Laplace

Tema 3.5 : Solucion de Ecuacion Diferenciales

Ejemplos para la clase:

Il
[U—

El: y' -3y=e" ; y(0)
E2: y =6y +9y=t*" ; y(0)=2 ; y(0)=6
E3: y'+4y +6y=1+e” ; y(0)=0 ; y’(0)=0
E4: x"+16x=cos(4t) ; x(0)=0 ; x’(0)=1
ES: x"+16x=£(t) ; x(0)= 1

1
R2: t)=2e" +—rt*
y(t)="2e St

R3: y(t)= % + %e_’ — %e‘” COS(\/EZ‘)— ge_bsen(«/at)

R4: x(r)= isen(4t) + %tsen(4t)
RS: x(r):isen(4t)+étsen(4t)—é(t—ﬂ')sen[4(t—71’)]U(t—ﬂ')

isen(4t)+%tsen(4t) , 0<t<m

x(t)=
+”sen(4t) , T<t<oo

Para la proxima clase estudiar las secciones:
Zill/Cullen - 265  Zill/Wright - 205 Solucién de Ecuaciones Diferenciales
Zill/Cullen - 295  Zill/Wright - 233 Sistemas de Ecuaciones Diferenciales
Tarea para entregar la préxima clase:
Tarea No. 16 : Solucion de Ecuaciones Diferenciales
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MA1035 : MODELACION DE SISTEMAS DINAMICOS

Tarea No. 16 : Solucion de Ecuaciones Diferenciales

Resuelva las siguientes Ecuaciones Diferenciales

Pl:
P2:
P3:

P4:
P5:

P6:

y'+4y=e_4t ; y(0)=2
Y -6y +9y=1 ; y(0)=0 ; y(0)=1

Y =3y +2y=¢* : y(0)=1 ; y(0)=5
Y4y -4y —4y=¢ ; y(0)=0 ; y(0)=0 ; »7(0)
y” + 9y = COS(3I) ; y(O) =2 ; y’(() =5

)
Y —4y =6 =3¢ ; y(0)=1 ; y(0)=-1

R2 y(t)_l 22 10
9 27 27 9
R3: y(t)z—get +§ezt +ie_4t
5 6 30
Lo 1, 1 4 1T
R4: y(t)=—e¥ ——e — 1ot 42
=6 =54 76 ¥

R5: yl(t)= %sin(3t)+ 2cos(3r) + étsin(&)

1T 4 % 3 4,5
R6: y(f)= s — 0¥ 2t 42
y)=pe" 2" =5+




