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Formulario para el 1er Examen Parcial de Ecuaciones Diferenciales

My Ny _ p(x) = pulx) = JPOE o P(x)1y3(=)jz i

N ulx)= el "
N,-M [p(y)a 1

x y _ _ pGay 3

—=ply)= uly)=e y—;Uﬂ-h~dx+c]

y dy dv X'+ P(y)x=h(y)
V=SS Yy =y x— [P(y)d

X dx dx uly)=e' "
u=>=x=u :>@:u+ du 1

“u+a a a

a a
.u-dv=uv—J.v-du

sen’x+cos’x=1 ; tan_l(%) = —tan_l(ﬁ)

2

sen“x=(1-cos2x)/2 ; sen2x=2senxcosx

( 21 2duzltan_l(z); Jlnu-duzu-lnu—u

. 1 1 1
edx=—e" ; Icos ax - dx = —senax Isenax -dx =——cosax

a

cos’ x = (1+cos2x)/2 ; cos2x= cos’ x — sen’x

In(a-b)=Ina+Inb ; ln(%)zlna—lnb ; alnx=Inx"
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Formulario para el 20 Examen Parcial de Ecuaciones Diferenciales

Reduccién de orden

Caso I : No contiene y

y=z 5 y'=7

Caso Il : No contiene x
, »_dz

y=z = Zd_y

Formula para la segunda solucion

Y+ P(x)y +0(x)y=0
e—JP(x)dx

yz(x): yl(x)I )

bJ

dx

Ecuaciones Lineales Homogéneas de
Coeficientes Constantes

2X

Dy, =ce™" +ce”
Iy, =ce™ +cyxe™

1Dy, = c;e™ cos(fB x)+ c,e™sen(B x)

Método de Variacion de Parametros

u{=_fy2
w

ué=fy1
w

Yp =uyp tuyy,

Algunos ejemplos de la forma de proponer yp dependiendo de yn para el enfoque
de superposicion del Método de Coeficientes Indeterminados

g(x) ye(x) propuesta | g(x) Ye(X) propuesta

-16 A cos(4x) Asen(4x)+Bcos(4x)

5x+7 Ax +B e5x A e

3x2-2 A x?+Bx+C (8 x2+2) > | A x2 e™ +Bx e +C e

x3-x+1 | A x3+B x?>+Cx+D 5 x?cos(4x) | (A x?+Bx+C)cos(4x)+(D x?+Ex+F)sen(4x)
6sen(4x) | Asen(4x)+Bcos(4x) | x e>* cos(4x) | (Ax+B) e cos(4x)+(Cx+D) e% sen(4x)
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